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Introdução; Estrutura básica do CLP; Princípio de funcionamento de um CLP; Linguagem de 
programação conforme norma IEC 61131-3; Programação de controladores programáveis; 
Programação em Ladder; Normalização de entradas e saídas digitais; Programação para controle 
PID; Noções de sistema SCADA com uso do CLP; Disponibilidade e confiabilidade do CLP; 
Critérios para aquisição de um CLP; projeto de um sistema de controle com uso do CLP. 

EMENTA: 

Ao final da disciplina o aluno deverá: Projetar um sistema de controle com uso de CLP; Identificar 
e especificar um CLP de acordo com os requisitos do processo; Desenvolver programas para CLP; 
Diagnosticar e corrigir falhas existentes em um sistema com CLP. 

OBJETIVOS: 

Introdução; 1.1 Informações gerais; 1.2 Características; 1.3 Breve histórico; 1.4 Evolução; 1.5 
Aplicações; 1.6 Arquiteturas: compacto, modular, I/O distribuído; 

Estrutura básica; 2.1 Microprocessador: Processamento cíclico; Processamento por interrupção; 
Processamento comandado por tempo; Processamento por evento; 2.2 Memória: Mapa de memória; 
Arquitetura de memória de um CLP; Estrutura do mapa de memória do CLP; 2.3 Dispositivos de 
entrada e saída: Tipos e características das entradas e saídas analógicas e digitais; 2.4 Terminal de 
programação; 2.5 Principais famílias de desenvolvimento de microprocessadores: Arduíno; família 
PIC da Microship; família 8051F da Silabs e TMS320F da Texas; 

Princípio de funcionamento de um CLP; 3.1 - Estados de operação; 3.2 Funcionamento interno 
do CLP; 

Linguagem de programação; 4.1 Classificação: Linguagem de baixo nível; Linguagem de alto 
nível; 

Programação de controladores programáveis: Ladder diagram (ld) - diagrama de contatos; 
Function blocks diagram (fbd) - diagrama de blocos; Instruction list (il) - lista de instrução; 
Structured text (st) – texto estruturado; Sequential function chart (sfc) - passos ou step; Linguagem 
corrente ou natural; 5.1 Análise das linguagens de programação; 5.2 Normalização - IEC 61131: 
Elementos comuns; Linguagens da norma IEC 61131-3; 

Programação em Ladder: Desenvolvimento do programa Ladder; Associação de contatos no 
Ladder; Instruções básicas; 

Normalização de entradas e saídas digitais; 
Programação para controle PID; 
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Noções de sistema SCADA com uso do CLP: Arquitetura da rede CLP para sistemas SCADA; 
Disponibilidade e confiabilidade do CLP: Requisitos; Arquiteturas com redundância de fonte, 

CPU, rede, rack; 
Critérios para aquisição de um CLP: Critérios de classificação; Critérios de avaliação para 

especificação e compra de um CLP; Análise do fornecedor; Aspectos técnicos do produto; 
Aspectos contratuais; 

Projeto de um sistema de controle com uso do CLP. 
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